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Ausschaltzeit (Transistor)

Zeit

Spannungsamplitude (Frequenzbereich)
o 3-Spannung

dg-Spannung
Spannungsamplitude (Zeitbereich)
Polradspannung

Spannungszeiger
Sternpunktspannung

Spannung (Zeitbereich)
Windungszahl

Signal (Frequenzbereich)

Signal (Zeitbereich)

Menge ganzer Zahlen

Impedanz

Anzahl (Leiter-/Blech-/Magnetsegmente)
Schalterkombination



